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Factsheet | Werkgroep innovatieve sneltesten
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Factsheet | STRIP 9-12-2020

Doel werkgroep

* 100.000 PCR tests per dag met vijf of zes robots

+ pilot bijl PAMM — STRIP-pilot (validatie en productie)
en launch robot 1

+ 4 of 5 extra robots — STRIP scale-up

+ QOperationeel vanaf april 2021

« Teststromen uit spoor 1 naar robots
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STRIP validatiepilot
en productiepilot
launch robot 1

Eerste robot
Fase 1 Fase 3 operationeel
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Robot 1 robotlocaties operationeel

STRIP scale-up
launch robots 2-5
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4 extra robots

Plaatsen en Teststromen
testen naar 5 robots
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