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Received: Fri 3/12/2021 8:25.07 AM

) IEEEEI @minvws.ni]

@minvws.nl];

eens

@ minvws.n

van: B &R JEEeminvws.nl>

Verzonden: vrijdag 12 maart 2021 09:08

512e (51.2e )@minvws.nl>; 2 )@minvws.nl>

Onderwerp: RE: Nav linked in berichtjes

Ha
Geen idee of dit nuttig is (of de zoveelste aanbieding diijgt). Ik zou zeggen doorgeleiden naar de GGD

Grt

van: RS 512&

Verzonden: donderdag 11 maart 2021 09:24

aan: [IEEEDIIRIEREDY) IEREDIN @ minvws.i>; [EXED) RN CEED) EXEDM @ minvws.nl>

Onderwerp: FW: Nav linked in berichtjes

-

Ik dacht we inmiddels een aantal willie wortels achter ons hadden gelaten.
Maar zie hierbij aanbod om test en vaccinatielocaties te ontsmetten.

Bij beantwoordin

Ik kan het niet bwn. Is dit een punt van aandacht . Is er iemand die hier naar kan kijken bij ons of GGD??

eenemen, graag.

Groet,

B NEE . ) SR Me oo

Verzonden: donderdag 11 maart 2021 09:11
Aan: gmail.com

cc: IRAESESETIIEEEY) RSl @ minvws.ni>

Onderwerp: FW: Nav linked in berichtjes

Bestmmijn collega zie cc kan je in contact brengen met de juiste mensen.

Met vriendelijke groeten,

Verzonden met BlackBerry Work

1244944



1244944

(www.blackberry.com)

Datum: donderdag 11 mit. 2021 8:26 AM

Aan: IENEDN [ (EED BEEEDM @minvws.ni>

Onderwerp: Nav linked in berichtjes

Bijgaand concrete maar vertrouwelijk info over de UVC robot. Ik heb je bijgaand de offerte gestuurd voor het eerste
project dat we hier nu mee doen.

Prijs en model veranderen omdat we blijven verbeteren. Naast ESA is hij ingezet in ziekenhuizen en daar getoetst op
effectiviteit.

Het werkt super goed en zou bv ingezet kunnen worden om prik en test locaties schoon te maken. De kwaliteit en
aantoonbaarheid ervan is beter dan met de hand schoonmaken.

Kun je me 1n contact brengen met degene om dit of andere 1dee&n voor toepassing te toetsen.

Met vriendelijke groet,

1e future mobility Network bv

https://www.dropbox.com/s/alw0lnex91ug 7k 5/0 fferte% 20U VC%20robot.pdf?dI=0




